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1.0 CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa nadana zamowieniu przez Zamawiajgcego.

Nazwa inwestycii:
Budowa sieci kanalizaeji-sanitarnej-ciSnieniowepwraz z ttocznia Sciekow.
Obreb Dabrowa, gmina Wielun, dziatka nr ewid. 783/10

Zamawiajacy:

BP Europa SE Spétka Europejska Oddziat w Polsce
Ul. Pawia 9

31-154 Krakow

KOD WG. WSPOLNEGO StOWNIKA ZAMOWIEN:
45232150-8 — Roboty w zakresie budowy wodociggéw i rurociggéw do odprowadzania $ciekdw.
45111200-0 — Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne.

1.2. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji technicznej (ST).

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t budowlanych, ktére zostang wykonane w ramach budowy sieci kanalizacyjnej ci$nieniowej wraz
tlocznig sciekow.

Specyfikacja techniczna wchodzi w skiad dokumentaciji przetargowej i kontraktowej przy zlecaniu i
realizacji zadania inwestycyjnego wymienionego w pkt. 1.1.

Dopuszcza sie odstepstwa z zachowaniem zasad sztuki budowlanej od wymagan podanych w
niniejszej specyfikacji tylko dla matych, prostych i drugorzednych robot o niewielkim znaczeniu.

1.3. Zakres robot objetych ST.

Specyfikacja techniczna obejmuje wszystkie czynno$ci wystepujgce przy montazu sieci kanalizacyjnej
z tworzyw sztucznych oraz przepompowni sciekow (ttoczni sciekow), a takze roboty tymczasowe oraz
prace towarzyszgce.

Zakres robot dla sieci kanalizacji sanitarnej ci$nieniowej wraz z tlocznia sciekéw:
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— montaz przepompowni éciekéw (tloczni éciekéw) z polimerobetonu @2500mm, H=3,90m (H=3,40 +
0,40m od poziomu terenu) wraz z szafkg sterowniczg pomp, utwardzeniem terenu z kostki betonowej
gr. 8cm oraz ogrodzeniem z paneli ogrodzeniowych powlekanych o wym. 6,00%x5,40%2,0m (w tym
furtka 1,0x2,0m oraz brama 3,4x2,0m)
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Roboty tymczasowe:

— wykopy pod sieé kanalizacyjng z przepompownig $ciekow (ttocznig sciekow);
— wykonanie podioza
— zasypanie wykopow wraz z zageszczeniem obsypki i zasypki

Prace towarzyszace:
- geodezyjne wytyczenie trasy sieci kanalizacji sanitarnej z przepompownig $ciekdw (tocznig

sciekow)
— préba szczelnosci kanatu kanalizacji sanitarne;
— geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza



Metoda wykonania sieci:
— metoda wykopu otwartego — wykopy liniowe waskoprzestrzenne.
Dopuszcza sie prace z wykorzystaniem metody bezwykopowej, tj. przewiertem sterowanym.

Uwaga:

W trakcie robdt ziemnych nalezy liczy¢ sie z mozliwoécig zmian w giebokosci wystepowania poziomu
zwierciadta wody gruntowej, co moze wynika¢ ze zmiennych warunkow atmosferycznych wystepuja-
cych na tym terenie. Badania geotechniczne byty wykonywane w okresie niewielkiego zasilania wod
gruntowych, a wiec poziom wod gruntowych jaki zostat przyjety byt poziomem niskim w stosunku do
roku hydrologicznego.

Do rob6t ziemnych i instalacyjnych mozna przystapic z chwilg stwierdzenia przez nadzor, zaktadanego
w projekcie obnizenia poziomu wody gruntowe;.

Odwodnienie depresyjne igiofiltrami winno by¢ prowadzone przy peinej sprawnoéci systemu odwad-
niajacego, tj. na rurociggach tocznych winna by¢ zamontowana armatura i do dyspozycji muszg by¢
dwa niezalezne zrédia pradu oraz 30% pomp awaryjnych.

Wode z odwodnienia nalezy odprowadzié poza obreb wykopu za pomocq rurociaggow tymczasowych
do cystern samochodowych i zutylizowa¢ w miejscu wyznaczonym do tego celu.

Po zakonczeniu prac ziemnych, montazowych i zasypaniu wykopéw, nalezy zlikwidowa¢ calg instala-
cje odwodnieniowa poprzez zdemontowanie rurociagoéw tiocznych i wyciggnigciu igtofiltrow.

Powstate otwory nalezy zasypac urobkiem z zachowaniem pierwotnego profilu litologicznego.
Przeprowadzone odwodnienie depresyjne za pomocg iglofiltréw nie wplynie na stosunki wodne w
podiozu gruntowym terendw sasiednich, w zwigzku z tym nie wystgpuje obowigzek uzyskania
pozwolenia wodnoprawnego na taki sposéb odwodnienia wykopéw kanalizacji sanitarnej.

1.4. Informacja o terenie budowy.

Scieki bytowe odprowadzane bedg do istniejgcego kanaltu sanitarnego @200mm, zlokalizowanego na
dzialce nr. ewid. 62/12 - punkt potgczenia S1 ul. Cukrownicza: istniejgcg studnig @1000mm o

rzgdnych 174,1 6/1 72,81.
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Na trasie projektowanej sieci kanalizacyjnej m'/ystepujq skrzyzowania z istniejgcg infrastruktura:
przylaczem wodociggowym w40, siecig wodociggowa w160, gazociggiem proj., nieczynng kanatlzacjg
deszczowa, kablami: telekomunikacyjnymi t oraz elektroenergetycznymi eN zgodnie z-zagosp. terenu.

Na-trasie sieci kanalizacji sanitarnej projektuje sie nastepujgce rodzaje studzienek:

S7, S22, S29a-=_studzienka rewizyjna z kregow zelbetowych-@1500 mm z czyszczakiem i weziem
rozdziatu powietrza sprezenego - 3szt. Studzienki nalezy wyposazy¢ we wiaz zeliwny o klasie D400
(40 T).

S13, $33 - studzienka rewizyjna z kregéw zelbetowych @1500 mm z czyszczakiem - 2szt. Studzienki
nalezy wyposazy¢ we wiaz zeliwny o klasie D400 (40 T).

$19, $25, S33 — studZienka rewizyjna z kregbéw zelbetowych ©1200_mm z zaworem na i
odpowietrzajaeym - 3szt. Studzienki nalezy wyposazy¢ we wiaz zeliwny o klasie D406+(40Q.T).
S2 — studzienka rozprezna tworzywowa @800 mm - 1szt. Studzienke nalezy wyposazyC We-wiaz

zeliwny o klasie D400 (40 T).
1.5. Ogélne wymagania dotyczgce rohot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét oraz za ich zgodnosc z:
- dokumentacja projektowg, ST,

— postanowieniami zawartymi w WTWiQ zeszyt nr 9,

— poleceniami Inspektora nadzoru,

— sztuka budowlana.

Dokumentacja Projektowa, ktérg Zamawiajgcy przekaze Wykonawcy po podpisaniu Umowy
zawiera¢ bedzie nastepujgce czgsci:

— projekt zagospodarowania terenu oraz projekt techniczny w zakresie i stopniu dokiadnosci
niezbednym do realizacji rob6t budowlanych,

— ST wykonania i odbioru robdt,

— przedmiary robét.




1.5.1. Organizacja rob6t, przekazanie placu budowy.

Zamawiajgcy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, Dziennik Budowy oraz
1 egzemplarz Dokumentacji Projektowej i 1 komplet ST.

Zamawiajgcy wskaze oznaczone na planie zagospodarowania instalacje i urzgdzenia podziemne i
nadziemne oraz ewentualne repery geodezyjne.

UWAGA:

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnosé za uzywane punkty pomiarowe i repety do chwili
odbioru koricowego robét. Uszkodzone lub zniszczone punkty pomiarowe i repety Wykonawca
odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Zahezpieczenie interesow osoéb trzecich.

Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie obowigzujgcych przepisow oraz powinien
zapewni¢ ochrone wiasnosci publicznej i prywatnej. Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i
urzadzen zlokalizowanych na powierzchni terenu i pod jego poziomem, takich jak rurociggi, kable,
znaki geodezyjne, itp. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie | zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwilocznie powiadomi Inspektora Nadzoru i
zainteresowanych uzytkownikdéw oraz bedzie z nimi wspoétpracowat, dostarczajge wszelkiej pomocy
przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacii
na powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego.

W trakcie trwania rob6t Wykonawca nie moze uniemozliwia¢ uzytkowania nieruchomosci prywatnych i
publicznych zgodnie z ich przeznaczeniem, a w szczegdlnosci nie moze uniemozliwia¢ dojazdu do
nieruchomosci pojazdom stuzb ratownictwa medycznego i p.poz.

1.5.3. Wymagania dotyczace ochrony srodowiska.

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy i
normatywy z zakresu ochrony Srodowiska naturalnego.

W czasie trwania budowy i wykonywania robét wykonczeniowych Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej,

b) podejmowac wszelkie konieczne kroki majgce na celu stosowanie sie do przepisdéw i norm
dotyczagcych ochrony srodowiska na terenie i wokét terenu budowy,

c) bedzie unika¢ szkodliwych dziatan, szczegodlnie w zakresie zanieczyszczen powietrza, waéd
gruntowych nadmiernego hatasu i innych szkodliwych dla $rodowiska i otoczenia czynnikdw
powodowanych dziatalnoscig przy wykonywaniu robét budowlanych.

1.5.4. Warunki bezpieczeristwa pracy i ochrony przeciwpozarowej na budowie,

Podczas realizacji robét wykonawca bedzie przestrzegad przepiséw dotyczagcych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek wykluczyé prace personelu w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg
odrebnej zaplacie i s3 uwzglednione w cenie umownej.

Zgodnie z Ustawg ,Prawo Budowlane” kierownik budowy JEST OBOWIAZANY, w oparciu o
informacje dotyczgcg bezpieczenstwa i ochrony zdrowia sporzgdzang przez projektanta, DO
SPORZADZENIA, przed rozpoczeciem budowy ,PLANU BEZPIECZENSTWA | OCHRONY
ZDROWIA PRACOWNIKOW?", ktérego szczegolowy zakres i forme okresla Rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury z dnia 23.06.2003r. (Dz. U. 120, poz. 1126).

Wykonawca winien przestrzega¢ przepisy w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego.
Wykonawca bedzie stale utrzymywat wyposazenie przeciwpozarowe w stanie gotowosci, zgodnie z
zaleceniami odpowiednich przepisow bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Wykonawca bedzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robot
albo przez personel Wykonawcy.

1.5.5. Warunki dotyczace organizacji ruchu.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia prac w pasie drogi gminnej, powiatowej oraz krajowe;j
w sposob zapewniajacy bezpieczne korzystanie z niej przez pojazdy i pieszych.



1.5.6. Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podiega
odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wigczony w ceng umowna,

1.6. Dokumentacja rob6t montazowych sieci kanalizacji sanitarnej cisnieniowej.

Dokumentacje rob6t montazowych sieci kanalizacji sanitarnej stanowig:

1. Projekt zagospodarowania terenu oraz projekt techniczny opracowany zgodnie z Rozporzgdzeniem
Ministra Rozwoju z dnia 11.09.2020r. w sprawie szczegdlowego zakresu i formy projektu
budowlanego (Dz. U. 2020 poz. 1609),

2. Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru, opracowana zgodnie z Rozporzgdzeniem Ministra
Rozwoju i Technologii z dnia 20.12.2021r. w sprawie szczegdlowego zakresu i formy dokumentacji
projektowej, specyfikacji technicznych, wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. 2021 poz. 2454),

3. Dziennik budowy prowadzony zgodnie z Rozporzgdzeniem Ministra Rozwoju, Pracy i Technologii z
dnia 06.09.2021r. w sprawie sposobu prowadzenia dziennikéw budowy, montazu i rozbiérki (Dz. U.
2021 poz. 1686),

4. Dokumenty éwiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego
zastosowania uzytych wyrobéw budowlanych zgodnie z ustawg z dnia 16 kwietnia 2004r. o wyrobach
budowlanych (Dz. U. 2021 poz. 1213},

5. Protokoty z odbioréw czesciowych, koncowych i robét zanikajgcych z zalgczonymi protokotami z
badan kontrolnych,

6. Dokumentacja powykonawcza czy ww. czesci skiadowe dokumentacji robot z naniesionymi
zmianami dokonanymi w toku wykonywania robot (zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy Prawo budowlane z
dnia 7 lipca 1994r — tekst jednolity Dz. U. 2021r. Poz. 2351).

1.7. Zgodno$¢ robdét z dokumentacja projektowa.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacija
projektowg, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Dokumentacja Projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora
Nadzoru stanowig zalgczniki do umowy a wymagania wyszczegodlnione w chocby jednym z nich sg
obowigzujgce dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w calej dokumentacji. Wykonawca nie moze
wykorzystywaé bteddw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomié Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek. W
przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbieznosci podane na rysunku wielkosci liczbowe wymiaréw
sg wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty majg
by¢ zgodne z Dokumentacjq projektows i ST.

Wielkosci okreslone w Dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu toleranciji. Cechy materiatow i
elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac zgodnoé¢ z okreslonymi wymaganiami a
rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy
dostarczone materiaty lub wykonane roboty nie bedg zgodne z dokumentacjg projektowg Iub ST i
maja wplyw na niezadowalajgca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione
innymi a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.8. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe przyjete w niniejszej specyfikacji technicznej sg zgodne z okresleniami
przyjetymi w zeszytach WTWIO nr 9, normami oraz okresleniami podanymi w Specyfikacji Technicznej
(ST).

1.9. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji panstwowe; i
samorzadowej, ktdre sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bgdzie w peini odpowiedzialny za
ich przestrzeganie podczas prowadzenia robét. Wykonawca bedzie w sposob ciagly informowac
Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne dokumenty.

2.0 MATERIALY.
Materiaty stosowane do budowy sieci kanalizacji sanitarnej powinny miec.



— oznakowanie znakiem CE co oznacza, ze dokonano oceny ich zgodno$ci ze zharmonizowana
normg europejskg wprowadzong do zbioru Polskich Norm, z europejskg aprobatg techniczng lub
krajowg specyfikacja techniczng panstwa czlonkowskiego Unii Europejskiej lub Europejskiego
Obszaru Gospodarczego, uznang przez Komisje Europejskg za zgodng z wymaganiami
podstawowymi lub

— deklaracjg zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej wydang przez producenta, jezeli
dotyczy ona wyrobu umieszczonego w wykazie wyrobéw majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i
bezpieczenstwa okreslonymi przez Komisje Europejska, lub

- oznakowanie znakiem budowlanym, co oznacza, ze sg to wyroby nie podlegajace obowigzkowemu
oznakowaniu CE, dla ktérych dokonano oceny zgodnosci z Polskg Normag lub aprobatag techniczng,
bgdz uznano za ,regionalny wyrob budowlany”.

Wykonawca uzyska, przed zastosowaniem wyrobu, akceptacje Inspektora nadzoru.

2.1. Rodzaje materiatow.

i ksztattki z polichlorku winylu (PVC)
ttki z PVC zgodnie z norma: PN-EN 1401-1;

Rury i ksztaltki z p
Rury i ksztaltki z PE zgodnie

Rury

N-EN 12201-2+A1:2013-12.

Studnie rewizyjne

Studnie r ne zelbetowe @1500mm oraz @120 = zgodnie z normami: DIN 4034..

udnia rozprezna
Studnia rozprezna tworzywowa @800mm — zgodnie z normami: DIN 4034,

Piasek
Piasek na podsypke i obsypke rur — zgodnie z normg: PN-EN 13043:2004.

2.2. Charakterystyka przepompowni $ciekow.

1. Maks. godzinowy doplyw éciekéw — Qmaxh = 5,0 [m3/h]

2. Pompa wirnikowa STRATE - 2 szt.

- Typ wirnika: otwarty, tréjkanatowy

— Srednica wirnika: 145 [mm]

- llo&¢ obrotéw: 3000 [obr/min]

— Stopien sprawnosci pompy: 50 [%]

— Pobér mocy w punkcie pracy (moc w wale): 4,50 [kW]

— Nominalna moc silnika: 5,50 [kW]

— Stopien sprawnosci silnika: 89,20 [%)]

— Zapotrzebowanie mocy silnika: 5,0 [kW]

3. Wydajnos$é nominalna pompy - Qp = min. 30,0 [m3/h]

4. Nominalna wysoko$é podnoszenia - H = min. 13,26 [msW]
5. Modut ttoczni skladajacy sig z:

— Zbiornik ttoczni AWALIFT 0/2-alu, powloka antykorozyjna

— Kotnierz na doplywie DN200 - 1 szt.

— Zasuwa kotnierzowa na doplywie DN200 — 1 szt.

— Pompa 5,5 kW - 2 szt.

— Zawor zwrotny klapowy DN100 na krééeu ttocznym — 2 szt.
— Zasuwa kotnierzowa DN100 zakonczone kotnierzami — 1 szt.
—~ Tréjnik specjalny DN100 zakonczone kotnierzami — 1 szt.

— Czujnik poziomu hydrostatyczny z wyjsciem 4-20mA — szt
— Kréciec odpowietrzania zbiornika ttoczni DN65

Wymiary modutu ttoczni: 1015x820x535 [mm)]

Pojemnosé zbiornika: 0,205 [m3]

Glebokos¢ zabudowy (wzgledem rzednej doptywu): 550 [mm]
Waga ok.: 320[kg]

Cokot pod tlocznig: 100 [mm]

6. System napowietrzania $ciekéw sktadajacy sie z:

- Sprezarki ttokowej bezolejowej 1,5/2,2 kW w obudowie dzwigkoszczelnej (waga ok. 95 kg);
/stacja kompresorowa — kompresor bezolejowy w obudowie dzwiekochtonnej o wydajnosci na ssaniu
min. 24 m3/h/

— Zbiornika sprezonego powietrza;



Izbiornik cisnieniowy, max. ci$nienie pracy 10 bar/

- Przewodow potaczeniowych z armaturg sterujgca, bezpieczenstwa, redukcyjng, filtrujgca,
pomiarowa, zwrotng i zaporowa.

/Instalacja powinna zapewnia¢ automatyczny spust kondensatu z odprowadzeniem do rzgpia komory/
— Wezla rozdziatu i wprowadzenia powietrza w 3 studniach S7, $22, $29a na rurociggu tlocznym
Iprzewidzie¢ montaz armatury zamykajgco-czyszczacej na rurociaggu ttocznym/

7. Wyposazenie zbiornika przepompowni:

— Zbiornik, korpus i wewnetrzne czesci przepompowni wykonane ze stali S235JR lub odlewu
aluminium zabezpieczone powiokg AWAguard lub EKB przed korozjg i dziataniem agresywnych
$ciekow — klasa korozyjnosci C5

— Modut toczni $ciekdéw wyposazony w wewnetrzne separatory dwukanatowe o konstrukql pionowego
zbiornika sedymentacyjnego z elastycznymi klapami cedzgcymi — szt. 1

— Wilot kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej PVC @200mm- szt. 1

- Przejscie szczelne dla rurociagu kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej — szt. 1

- Wylot rurociggu ttocznego z rur PE @140mm — szt. 1

— Przejscie szczelne dla rurociaggu ttocznego - szt. 1

- Wentylacja tloczni z rur PVC-U klejonego @75mm, ksztattki oraz kominek wywiewny z zaworem
jednostronnego przeptywu — szt. 1

/na wentylacji modulu zastosowac¢ kominek antyodorowy — wypetniony wktadem z wegla aktywnego,
wyposazony w zawor jednostronnego przeptywu dopuszczajgcy $wieze powietrze pomijajgc wegiel
aktywny/

- Wentylacja nawiewna komory z rur PVC-U @160mm z wentylatorem kanatowym oraz kominkiem
nawiewnym — szt. 1

Iwentylator nawiewny pracujacy w cyklu: 5-10 min./h, automatycznie wylgczony w okresie zimowym/
— Przepust kablowy @110mm z uszczelnieniem gumowym — szt. 1

— Pompa odwadniajgca w zagtebieniu @400x400mm - szt. 1

- Instalacja tfoczna 5/4" z rur PE @32mm z zaworem odcinajgcym oraz tgcznikami

— Pokrywa wilazu z wywiewkg 800x800 ze stali 1.4301 — szt. 1

- Drabinka ze stali 1.4301 w wersji antyposlizgowej z wysuwang poreczg — szt. 1

—tacznik rurowo-kotnierzowy DN 140 — szt 1

- Rurocigg ttoczny DN100 ze stali 1.4301 — szt. 1

— tgcznik rurowo-kotnierzowy DN200 — szt. 1

- Zasuwa kotnierzowa DN200 - szt. 1

- Przytgcze hydrantowe do piukania rurociggu ttocznego oraz zasuwa — szt. 1

- Uszczelnienia gumowe dla przewoddw wentylacyjnych — szt. 2

— O$wietlenie komory — szt. 1

— Wiaz eksploatacyjny nad pionami 800x600 — szt. 1

- System napowietrzania $ciekow: sprezarka wraz z weztem rozdziatu powietrza oraz wyprowadzenie
powietrza do studni — szt.1

Wszelkie srubunki potaczeniowe stosowac ze stali nierdzewnej min. 1.4301.

8. Rozdzielnica zasilajaco-sterujgca - 1 kpl.

Szafa sterownicza dla dwdch pomp 3 fazowych o mocy po 5,5kW, pompy odwadniajgcej zatapialngj 1-
fazowej o mocy 2kW, silnikow sprezarki tiokowej bezolejowej o mocy 1,5/2,2kW z wyposazeniem:

— Obudowa wykonana z tworzywa, odporna na UV, IP66, IK10, wyposazona w dwa zamki w drzwiach
zewnetrznych oraz drzwi wewnetrzne z tworzywa na ktoérych sg zainstalowane: sterownik PLC,
wylgcznik glowny zasilania, oraz gniazda serwisowe,

— Obudowa o wymiarach dopasowanych do zainstalowanych urzgdzen, wyposazona w plyte
montazowg z blachy ocynkowanej o grubosci 2mm;

- Sterownica posadowiona na fundamencie z tworzywa do wkopania w ziemie,

- Whytacznik zasilania 3x400 V — przetacznik Agregat —0-Siec;

— Gniazdo wtykowe do podigczenia agregatu 400VAC,

— Dla silnikéw do mocy 5,5kW rozruch bezposredni,

— Zabezpieczenie zwarciowe i przecigzeniowe silnikéw pomp;

— Zabezpieczenie przed suchobiegiem pomp,

— Zabezpieczenie przed zanikiem | asymetrig faz,

— Mikroprocesorowy sterownik PLC ze zintegrowanym panelem operatorskim, z portami
komunikacyjnymi RS232/485 i protokotem komunikacji MODBUS RTU,

— Sterownik posiada: wyswietlacz LCD, klawiaturg numeryczng i systemowa,

- Informacje o stanie pomp i pompowni wy$Swietlane na wy$éwietlaczu sterownika,

— Licznik godzin pracy —funkcja realizowana przez sterownik,



— Licznik liczby zatgczen —funkcja realizowana przez sterownik,

— Awaryjny ukitad sterowania w oparciu o sygnalizatory poziomu,

— Przetacznik rodzaju sterowania START-STOP-AUTO

— Gniazdo serwisowe 230VAC z zabezpieczeniem nadmiarowo-pradowym,

— Ukiad grzejny z termostatem,

— Przetworniki pomiaru pradu [PIF]

— Syrenka alarmowa, umozliwiajgca odtgczenie sygnalizacji akustycznej awarii,

— Sygnalizator optyczny awarii i alarmow.

9. Zbiornik przepompowni (ttoczni Sciekéw)

Ze wzgledu na dodatkowg instalacje napowietrzania ze sprezarkg zaprojektowano ttocznig w
szczelnej monolitycznej komorze polimerobetonowej D=2,56m /komora zelbetowa z betonu C40/50/
zabezpieczonej przed wyporem wéd gruntowych lub zabezpieczonej np.: polimocznikiem.
Szczegolng uwage nalezy zwrdcié na uszczelnienie tgczen oraz otworow z przejéciami szczelnymi dla
rurociggdw przed woda gruntowa. Szczeliny oraz tgczenia na szer. 30cm z zewnatrz i 30cm z
wewngtrz dodatkowo zabezpieczyt zaprawg na bazie cementu modyfikowanego polimerami np.:
PCC/SPCC - elastyczna, mineralng, dwuskiadnikowa, odporng na parcie pozytywne i negatywne
powlokg uszczelniajgeg © grubosci po zwigzaniu min. 3 mm.

Komore zabezpieczy¢ bitumicznie powickg hydroizolacyjna.

Stosowac przejscia szczelne tancuchowe dla rurociggu tlocznego i grawitacyjnego oraz dla
pozostalych otworéw ponizej poziomu wod gruntowych.

— Ciezar wiasciwy: ok. 2200 kg/m3

— Whytrzymatos¢ na sciskanie [fc] =2 50 MPa

— Nasigkliwo$¢ wodna ponizej 5%

— Wodoszczelnosé W10

— Zbiornik z polimerobetonu

— Srednica wewnetrzna: Dwew=2500mm

— Grubos¢ $cian min. 50mm

— Wysokos¢ catkowita: H=3400mm mierzona od rzednej terenu do posadzki w komorze (dodatkowo
Hk dla zagtebienia pod pompe odwadniajaca)

— Rzedna terenu- Rt = 173,00m npm

— Rzedna dna zbiornika - Rd = 169,60m npm

— Rzedna posadowienia - Rp = 168,95m npm

— Wysokos¢ ptyty dennej Hpd = 250mm, érednica Dpd=2900mm.

2.3. Charakterystyka robot elektrycznych

Sposéb zasilania i ochrony

Projektowana przepompownia jest zasilana za pomocg kabla WLZ typu YKY 4x10mm2 ze zigcza
kablowo pomiarowego ZKP, ktore jest tematem odrebnego opracowania. Moc szczytowa wynosi
14kW, co jest podyktowane wielkoscig zabezpieczenia przedlicznikowego zwilocznego, ktdre musi
wynosi¢ minimum 3x25A w celu zapewnienia selekcji zabezpieczen. Sie¢ zasilajgca szafke automatyki
jest w systemie TN-C, a instalacja odbiorcza w systemie TN-S. Jako ochrona dodatkowa ma by¢
zastosowane samoczynne wylaczenie zasilania realizowane za pomocg wytgcznikéw nadprgdowych
typu S300 i wylgcznikéw silnikowych. Ochrona uzupelniajgca jest realizowana za pomocg
wylgcznikéw réznicowo-pradowych wysokoczutych. WLZ zasila szafke sterujgcg z uktadami
automatyki. Ochrona odgromowa nie jest wymagana, ale ochrona przepieciowa jest realizowana za
pomocg ogranicznika przepie¢ typu SPD/4P/T1+T2/50/kA, polgczonego z uziomem o opornosci do
10Q, ktéry moze by¢ poziomy lub pionowy gteboki powyzej 3m.

Wymagania ogdine

Uktad automatyki znajdujgcy sie w szafce sterujgcej musi umozliwia¢ prace automatyczng i reczna,
Z monitorowaniem stanu przepompownia po procesie technologicznym. Na trasie projektowanej
kanalizacji sanitarnej wystepuja skrzyzowania z istniejgcymi kablami telefonicznymi i energetycznymi.
Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasie wykonywanych wykopéw, krzyzujace sie lub
biegngce réwnolegle z wykopem nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem, a w razie potrzeby nalezy
je podwiesi¢ w sposéb zapewniajgey ich eksploatacie. W miejscach skrzyzowan oraz w ich poblizu
wykopy nalezy wykonywac recznie z zachowaniem nalezytego bezpieczenstwa. Na czas prowadzenia
rob6t montazowych napotkane przewody nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem. W miejscach
kolizji na kabel natozyé dwudzielne rury ostonowe typu AROT A-PS 100, o diugo$ci L=2,0m. Korce rur
uszczelni¢ materiatem trwale plastycznym. Przy zasypywaniu wykopéw, na wysokoéci ok. 20cm
ponad kablem utozyé ta$me ostrzegawczg. Roboty ziemne w miejscach skrzyzowarn i zblizen z siecig



elektroenergetyczng prowadzi¢ recznie pod nadzorem PGE Dystrybucja S.A. z zachowaniem
szczegolnej ostroznosci. Nadzor nad robotami zgtosi¢ pisemnie do RE Belchatow na minimum 14 dni
przed rozpoczeciem prac. Wymagania techniczne przy ukiadaniu kabli ziemnych do 1kV zgodnie z
normg N SEP-E 004 ,Elektroenergetyczne i Sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa”.

Wymagania dla uktadu automatyki i sterowania

Szafa z rozdzielnig musi spetnia¢ wymagania okreslone w normie:

— PN-EN 61439 - 1:2011 oraz w PN-EN 61439 -2:2011 w zakresie dyrektywy kompatybilno$ci
elektromagnetycznej 2014/30/UE - EMC,

- Rozdzielnica zasilajgco-sterownicza spetnia wymagania okreslone w PN-EN 61439 - 1:2011 oraz
w PN-EN 61439 -2:2011 w zakresie dyrektywy niskonapieciowej 2014/35/UE - LVD.

Nalezy skorzysta¢ z gotowych rozwiazan oferowanych przez wyspecjalizowane firmy.
Minimalne wyposazenie rozdzielnicy zasilajaco-sterowniczej ttoczni sciekow:

OBUDOWA ROZDZIELNICY:

— Mozliwo$é zasilania dwoch pomp 3-fazowych o mocy po 5,5kW kazda, z wyposazeniem,

- Mozliwoé¢ zasilania pompy odwadniajacej zatapialnej 1-fazowej o mocy 2kW,

— Mozliwo$é zasilania silnikow sprezarki napowietrzania tiokowej bezolejowej o mocy 2,2kW,

- Obudowa ma by¢ wykonana z tworzywa, odporna na UV, czynniki atmosferyczne, oleje, smary
i czynniki zrace, o klasie szczelnosci IP66 oraz klasie wytrzymato$ci mechanicznej 1K10,

— Obudowa musi mie¢ dwa zamki w drzwiach zewnetrznych oraz drzwi wewngtrzne z tworzywa, na
ktérych sg zainstalowane:

kontrolki:

poprawnosci zasilania,

awarii ogolnej,

awarii pompy nr 1,

awarii pompy nr 2,

awaria pompy odwadniajgcej,

pracy pompy nr 1,

pracy pompy nr 2,

pracy pompy odwadniajacej,

wytacznik giéwny zasilania z ostong stykow,

wytacznik oswietlenia studni,

przetacznik trybu pracy pompy nr 1 (Reczna — 0 — Automatyczna),

przetgcznik trybu pracy pompy nr 2 (Reczna — 0 — Automatyczna),

przetgcznik trybu pracy oswietlenia zewngtrznego (Reczny — 0 — Automatyczny),

przetacznik trybu pracy wentylatora (Reczny — 0 — Automatyczny),

amperomierz pompy nr 1

amperomierz pompy nr 2

woltomierz z wybierakiem

panel operatorski HMI

gniazdo serwisowe 24VAC

gniazdo serwisowe 230VAC

gniazdo serwisowe 400VAC

przyciski Start i Stop pompy w trybie pracy recznej,

o stacyjka z kluczem (umozliwiajgca rozbrojenia alarmu),

- Obudowa ma by¢ o wymiarach dopasowanych do zainstalowanych urzadzen, min.: 1000 (wysoko$¢)
x 800 (szerokos¢) x 300 (gtebokosE),

- Ma zapewnié¢ oéwietleniem wnetrza komory napieciem bezpiecznym 15V, najlepiej w uktadzie SELV,
- Szafka musi by¢ posadowiona na fundamencie z tworzywa do wkopania w ziemig,

w szafce musi by¢ przetgcznik sie¢-agregat podpinany do gniazda sitowego | wytgcznik glowny,
URZADZENIA ELEKTRYCZNE:

= modut telemetryczny GSM/GPRS

czujnik poprawnej kolejnosci i zaniku faz

ukiad grzejny wraz z elektronicznym termostatem w jednej obudowie

przekiadnik pradowy o wyjéciu w zakresie 4...20mA, dobrany do prgdu pomp

wyigcznik roznicowoprgdowy czteropolowy chronigcy wszystkie obwody odbiorcze

wylgczniki nadmiarowo-prgdowym dla obwoddw odbiorczych

roztgcznik bezpiecznikowy dla pompy nr 12

czujnik zaniku faz dla pompy nr 1 2
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= wylgcznik  silnikowy dla kazdej pompy jako zabezpieczenie przed przecigzeniem
i zanikiem napiecia na dowolnej fazie zasilajgcej

» stycznik dla kazdej pompy

» jednopolowy wytgcznik nadmiarowo prgdowy klasy B dla fazy sterujgcej

= dla pomp o mocy £5,0kW rozruch bezposredni,

= zasilacz buforowy 24 VDC min. 1,8A wraz z ukiadem akumulatoréw

= syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi wej$ciami dla zasilania sygnalu dzwiekowego i optycznego

= elektroniczny przetwornik zalania komory suche;j

» o$wietlenie wewnatrz rozdzielnicy

= wylacznik krancowy otwarcia drzwi rozdzielnicy sterowniczej

= wewnetrzne odwietlenie rozdzielnicy — swietléwka 8W

= ochronnik przepie¢ dla sygnalu sondy hydrostatycznej

» antena dla sygnalu GSM modulu telemetrycznego w wykonaniu zaleznym od uzyskania
poprawnego poziomu sygnalu na obiekcie

= wtyk do podtaczenia agregatu + przetacznik Sie¢ — 0 — Agregat

= transformator 24VAC

= ogranicznik przepigeé klasy B+C

= ogranicznik przepieé klasy D

ogranicznik przepie¢ 24VDC dla sondy hydrostatycznej

Automatyka sterowania ma zapewni¢:

— Dla silnikow o mocy 5,5kW rozruch bezposredni,

— Zabezpieczenie zwarciowe i przecigzeniowe silnikéw pomp realizowane za pomocg wylacznikdéw
silnikowych,

— Zabezpieczenia przed suchobiegiem pomp,

— Zabezpieczenia przed zanikiem i asymetrig faz,

- Mozliwosc sterowanie otwarciem elektrozaworow z szafki sterujgcej pracg ttoczni,

— Ochrone przepieciowa klasy T1+T2,

— Mozliwo$¢ sterowania z panelu operatorskiego mikroprocesorowego sterownika PLC, posiadajgcego
porty komunikacyjne RS232/485 i protokotem komunikacji MODBUS RTU,

Na panelu sterowniczym mozna odczyta¢ informacje o:

— Stanie pomp i pompowni,

— Liczhie godzin pracy,

— Licznik liczby zalgczen,

— Awaryjny uktad sterowania w oparciu o sygnalizatory poziomu,

Dodatkowo w szafce maja by¢ zamontowane:

— Przelgcznik rodzaju sterowania START-STOP-AUTO,

— Gniazdo serwisowe 230V z zabezpieczeniem S303B16A,

— Grzatka z termostatem,

- Syrenka alarmowa, umozliwiajgca odigczenie sygnalizacji akustycznej awarii,
— Sygnalizator optyczny awarii i alarméw,

— Modut GSM/GPRS/EDGE do monitoringu i zdalnego sterowania.

Rozdzielnia musi niezawodnie zapewniaé:

— Naprzemienng prace pomp i automatyczne przelgczenie pomp w chwili wystgpienia awarii lub braku
potwierdzenia pracy,

— Automatyczne przelgczenie pomp po przekroczeniu maksymalnego czasu pracy pompy w jednym
cyklu,

— Kontrole termikéw pompy i wylgcznikow silnikowych,

— Funkcje czyszczenia zbiornika — spompowanie $ciekéw ponizej poziomu suchobiegu, lecz tylko dla
pracy recznej,

— Ograniczenie liczby zatgczer pompy w cyklu godzinowym (minimalny czas postoju pompy),

— Ograniczenie czasowe postoju pompy (maksymalny czas postoju pompy),

— Regulowany czas dobiegu pompy,

— Zabezpieczenie zestawu pompowego przed zalaniem komory suchej,

— Blokade zatgczenia pomp w momencie wykrycia zalania komory suchej,

— Automatyczne zatgczenie pompy odwadniajgcej po wykryciu zalania komory suchej,

— Kompatybilnosé z istniejgcym systemem monitoringu, w momencie awarii sondy hydrostatycznej,
prace pompowni w oparciu o sygnat z dwéch plywakow.
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Uwagi ogo6ine

Przy wykonywaniu prac nalezy szczegolnie uwazaC przy pracach pod napieciem lub w poblizu
napiecia. Dodatkowo prace w wykopach i miejscach o ograniczonej mozliwosci poruszania sie tez sg
zaliczane do prac szczegoinie niebezpiecznych. Prace te muszag by¢ wykonywane w dwie osoby.
Jedna musi by¢ uprawniona (elektryk), a obie musza by¢ przeszkolone w zakresie udzielania
pierwszej pomocy przedmedycznej.

3.0 SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w ST. Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym umowa. Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma
by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Sprzet ten winien spetnia¢ normy ochrony
srodowiska i przepisy dotyczgce jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie
dokumentow potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet po akceptacii Inspektora nadzoru, nie
moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody.

4.0 TRANSPORT.
4.1, Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie wplyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych materiatow. Liczba srodkow
transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentaci
projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym umowa. Wszystkie
przewozone materialy powinny by¢ transportowane zgodnie z wytycznymi ich producentéw.

4.2. Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy beda spefniaé wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nieodpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg byc
dopuszczone przez wiasciwy zarzad drogi pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz do terenu budowy.

4.3. Transport rur i ksztaltek z tworzyw sztucznych.

Z uwagi na specyficzne wiasciwosci rur z tworzyw sztucznych nalezy przy transporcie zachowywac
nastepujgce wymagania:

- przewoz rur moze byé wykonywany wylgcznie samochodami skrzyniowymi lub pojazdami
posiadajgcymi boczne wsporniki o maksymalnym rozstawie 2,0m;

— przewoz powinno sie wykonac przy temperaturze powietrza (-) 5°C do (+) 30°C, przy czym powinna
by¢ zachowana szczegblna ostrozno$é przy temperaturach ujemnych, z uwagi na zwiekszong
krucho$c¢ tworzywa,

- wysoko$¢ tadunku na samochodzie nie powinna przekraczac 1,0m,

— rury powinny byé zabezpieczone przed zarysowaniem przez podiozenie tektury falistej i desek pod
tancuchy spinajace boczne $ciany skrzyn samochodu,

- przy zatadowaniu rur nie mozna ich rzuca¢ ani przetaczac¢ po pochyini,

~ przy diugosciach wiekszych niz diugo$¢ pojazdu, wielko$¢ zwisu rur nie moze przekraczac 1,0m.

5.0 WYKONYWANIE ROBOT.
5.1. Ogodlne wymagania dotyczgce wykonania robdét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa lub kontraktem oraz za
jakos¢ zastosowanych materialow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowg, wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora nadzoru.
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Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robét bedg
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST a
takze w normach i wytycznych. Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robdt bedag
wykonywane przez Wykonawce nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym pod grozbg
wstrzymania robét. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.
W czasie wykonywania robot montazowych sieci kanalizacyjnej nalezy $cisle przestrzegad instrukciji i
zalecen producentéw wszystkich materiatow zastosowanych do ich budowy.

5.2. Czynnosci geodezyjne na budowie.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$é za peing obstuge geodezyjng przy wykonywaniu wszystkich
elementdw robot okreslonych w dokumentacji projektowej lub przekazanych na pismie przez
Inspektora nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w
wytyczeniu i wykonywaniu robot zostang (jesli wymagac bedzie Inspektor nadzoru) poprawione przez
Wykonawce na wiasny koszt.

Wykonawca zapewni state zatrudnienie uprawnionego geodety, ktéry bedzie stuzyt rbwniez pomocg
Inspektorowi nadzoru przy sprawdzaniu lokalizacji i rzednych. Wykonawca zapewni oznakowanie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem statych i tymczasowych reperdw i sieci punktoéw odwzorowania.
Szkice sytuacyjne reperéw i ich rzedne (sprawdzone przez geodete) wykonawca przekaze
Inspektorowi nadzoru.

5.3. Warunki przystapienia do robét.

Przed przystapieniem do montazu sieci kanalizacyjnej wraz z ttocznig $ciekdw nalezy:

- dokonaé geodezyjnego wytyczenia trasy rurociggéw oraz lokalizacji przepompowni — zgodnie z
wykazem wspoétrzednych geodezyjnych zawartych w projekcie technicznym,

- wykonac wykopy zgodnie z projektem technicznym,

— obnizy¢ poziom wody gruntowej na czas wykonywania robot podstawowych (w przypadku
wystgpienia wysokiego poziomu wéd gruntowych [ub opadowych),

— przygotowa¢ podioze pod rurociagi oraz przepompownie - zgodnie z projektem technicznym.

5.4. Montaz rurociagow.

Montaz rurociggéw moze odbywac sie dwoma metodami:

— montaz odcinkow rurociggow na powierzchni terenu i opuszczenie ich do wykopu,

— montaz odcinkdw rurociggow w wykopie.

Rury w wykopie powinny by¢ utozone w osi montowanego przewodu. Na catej dtugosci powinny
przylegaé do podioza na co najmniej 1 obwodu.

5.5. Polaczenia rur i ksztaltek z PVC,

Przed przystapieniem do montazu rur i ksztattek z PVC nalezy dokona¢ ogledzin tych materiatow.
Powierzchnie wewnetrzne i zewnetrzne rur i ksztaltek powinny by¢ gtadkie, czyste, pozbawione
poréw, wglebien i innych wad powierzchniowych w stopniu uniemozliwiajgcym spetnienie wymagan
okreslonych w normach.

Potaczenia kielichowe na wcisk

Montaz potaczen kielichowych polega na wsunigciu (wci$nieciu) konca rury w kielich, z osadzong
uszczelka (pierécieniem elastomerowym) do okreslonej gtebokoéci. Dopuszczalne jest stosowanie
$rodka smarujgcego ulatwiajgcego wsuwanie. Nalezy zwréci¢é szczegdlna uwage na osiowe
wprowadzenie konca rury w kielich.

5.6. Potaczenia rur i ksztattek z PE.

Przed przystgpieniem do montazu rur i ksztaltek z PE nalezy dokonaé ogledzin tych materiatow.
Powierzchnie wewnetrzne i zewnetrzne rur i ksztaltek powinny by¢ gtadkie, czyste, pozbawione
poréw, wgtebien i innych wad powierzchniowych w stopniu uniemozliwiajagcym spetnienie wymagan
okreslonych w normach.

Rury polietylenowe PE nalezy tgczy¢ metoda zgrzewania elektrooporowego z zastosowaniem
ksztattek, ktére wyposazone sg w wbudowane elementy grzewcze. Technika zgrzewania
elektrooporowego oparta jest na przesyle pradu elektrycznego przez przewody i roztopieniu polimeru
oraz stopieniu ksztattki z rurg lub metoda zgrzewania doczolowego.

W przypadku taczenia rur metoda zgrzewania doczolowego nalezy wczesniej uzyska¢ zgode od
przedstawiciela Przedsiebiorstwa Komunalnego w Wieluniu na prowadzenie prac z wykorzystaniem wiw
metody.
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Przed rozpoczeciem pracy nalezy sprawdzi¢ stan zgrzewarki, generatora oraz narzedzi a takze
odpowiednio dobra¢ zaciski (np. z pomoca producenta ksztattek) oraz zadbac o ich czysto&¢. Zanim
rury zostang potgczone nalezy przygotowa¢ powierzchnie poprzez usuniecie warstwy zewnetrznej na
gtebokos¢ okoto 0,2 mm, a nastepnie unieruchomi¢ rurg i ksztaltkg z uzyciem zacisku w celu
unikniecia przesuwania sie. Aby zmniejszy¢ ryzyko zanieczyszczenia {gcznych powierzchni sprzet
powinien znajdowa¢ sie na czystej, suchej powierzchni wewnatrz namiotu ochronnego lub innej ostony
(w szczegoblnosci gdy wymagajq tego warunki pogodowe).

5.7. Likwidacja placu budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do likwidacji placu budowy i petnego uporzgdkowania terenu wokot
budowy.

6.0 KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robot i stosowanych materiatow.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badar materiatow ponosi Wykonawca.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru.

6.2. Kontrola wykonania sieci kanalizacji sanitarnej.

Kontrola zwigzana z wykonaniem sieci powinna by¢ przeprowadzana w czasie wszystkich faz robot
ziemno montazowych, zgodnie z zaleceniami okreslonymi w zeszycie nr 9 ,Warunkow Technicznych
Wykonania i Odbioru Sieci Kanalizacyjnych”,

Wyniki przeprowadzonych badan nalezy uzna¢ za dodatnie, jezeli wszystkie wymagania dla danej
fazy robét zostaty spetnione. Jesli ktérekolwiek z wymagan nie zostato spetnione, nalezy dang faze
robot uznaé za niezgodng z wymaganiami normy i po wykonaniu poprawek przeprowadzi¢ badania
ponownie.

Kontrola jako$ci robét powinna obejmowa¢ nastepujace badania:

1. Sprawdzenie zgodnosci z Dokumentacjg Projektowg — polega na poréwnaniu wykonywanych badz
wykonanych robét z Dokumentacjg Projektowg oraz na stwierdzeniu wzajemne] zgodno$Sci na
podstawie ogledzin i pomiardw,

2. Badania wykopow otwartych — obejmujg badania materialow i elementéw obudowy, zabezpieczenia
wykopow przed zalaniem wodg z opadow atmosferycznych, zachowanie warunkéw bezpieczenstwa
pracy a ponadto obejmujg sprawdzenie metod wykonywania wykopow,

3. Badanie podsypki — przeprowadza sie przez ogledziny zewngtrzne i obmiar, przy czym grubos¢
podioza nalezy zbada¢ w trzech wybranych miejscach badanego odcinka podtoza z doktadnoscig do 1
cm; badanie to obejmuje rowniez usytuowanie podioza w planie, rzedne podioza i gigbokoS¢ jego
utozenia,

4. Badanie warstwy ochronnej (obsypki) — obejmuje pomiar jej wysokosci ponad wierzch kanatu,
zbadanie dotykiem sypkosci materiatu uzytego do obsypki oraz skontrolowanie stopnia zaggszczenia
piasku,

5. Badanie zasypu przewodu — obejmuje sprawdzenie zaggszczenia gruntu nasypowego oraz jego
wilgotnosai,

6. Badania w zakresie utozenia przewodéw na podiozu — obejmuje badanie utozenia przewodow w
planie i w profilu oraz sprawdzenie potgczenia rur poprzez ogledziny zewnetrzne,

7. Badania szczelno$ci rurociggow.

6.2.1. Préba szczelnosci sieci kanalizacji sanitarnej.

Szczelno$é przewodow i studzienek kanalizacji grawitacyjnej powinna gwarantowac utrzymanie przez
30 minut cisnienia prébnego, wywotanego wypelnieniem badanego odcinka wodg do poziomu terenu.
Ciénienie to nie moze byé mniejsze niz 10 kPa i wieksze niz 50 kPa, liczac od poziomu wierzchu rury.

7.0 OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot.

Obmiar robot bedzie okres$la¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjg
projektowa i ST w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Kierownik budowy po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki
obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiarow.
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Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloéci robot podanych w kosztorysie ofertowym lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane
zostang poprawione wg. ustaler Inspektora nadzoru na pismie.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materiatéw.
7.2.1. Dla robot tymczasowych.

Jednostkag obmiaru sa;

- dla wykopoéw, obsypki i zasypki - m*

— dla umocnienia $cian wykopow - m?

— dla wykonania podtoza (podsypki piaskowej) - m?(lub m?i grubos¢ warstwy w cm)

Przy podawaniu objetosci i powierzchni stosuje sie doktadnos¢ do dwdch znakéw po przecinku.

7.2.2. Dla robét podstawowych.

Obmiaru robdt podstawowych sieci kanalizacyjnej dokonuje sie z uwzglednieniem podzialu na:

— usytuowanie sieci kanalizacyjne] — w miescie lub poza granicami miast,

—rodzaju i glebokosci wykopu — o §cianach pionowych lub skarpowych,

— glebokosci posadowienia rurociggdw liczac od powierzchni terenu,

— poziomu wody gruntowe;j.

Dilugosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami bedg obmierzone poziomo, wzdtuz linii osiowej,
wedtug rodzajoéw rur i Srednic i podawane w [m]. Ksztaitki oblicza sie w sztukach z podziatem na
rodzaje i $rednice.

Obmiary wykonywanych na budowie robét winny byé dokonywane przez Wykonawce w obecnoéci
Inspektora nadzoru i protokolarnie zapisywane.

UWAGA: W przypadku, gdy Zamawiajgcy podpisuje z Wykonawcg umowe opartg o cene ryczaltowa,
obmiar robét stuzy¢ moze do kontroli zakresu wykonanych robét.

8.0 ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH.
8.1. Rodzaj odbioréw rohot.

Roboty podlegajg nastepujacym odbiorom:

a) odbiorowi robét zanikajgeych i ulegajgcych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu (koricowemu),

d) odbiorowi po uptywie okresu rekojmi,

e) odbiorowi po uplywie okresu gwarancji.

8.2. Odbior robot zanikajgcych lub ulegajacych zakryciu.

Odbiér robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych
zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania ogélnego postepu robét. Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca
wpisem do dziennika budowy przy jednoczesnym powiadomieniu Inspektora nadzoru. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do
dziennika budowy | powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru. Odbioru tego dokonuje Inspektor
nadzoru.

Jakos¢ i ilos¢ robodt ulegajgcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw
zawierajacych komplet wynikdw badan laboratoryjnych i w oparciu © przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

Qdbiér robot zanikajacych obejmuje sprawdzenie:

- sposobu wykonania wykopéw pod wzgledem obudowy oraz ich zabezpieczenia przed zalaniem
wodg gruntowg i wodg z opaddw atmosferycznych,

— wykonania podioza wzmocnionego (podsypki piaskowej) w tym jego grubosci, usytuowania w planie,
rzednych i gtebokosci utozenia,

— wykonania warstwy ochronnej zasypu oraz zasypu przewodow do powierzchni terenu,

— materiatow uzytych do zasypu,

— zageszczenia gruntu nasypowego oraz jego wilgotnosci,

— jakosci wbudowanych materialéw oraz ich zgodnosci z wymaganiami Dokumentacji Projektowej,
atestami producentéw oraz normami przedmiotowymi,

— utozenia przewodu na podiozu,

— ditugosci i srednicy przewodow oraz szczelno$¢ potgczenia rur.
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8.3. Odbior cze$ciowy.

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci | jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czesciowego
robét dokonuje sie dla zakresu robot okreslonego w dokumentach umownych wg. zasad jak przy
odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru.

Whyniki z przeprowadzonych badan powinny by¢ wpisane do Dziennika Budowy. Z przeprowadzonego
odbioru technicznego nalezy spisa¢ protokédt odbioru, ktory stanowi podstawe do decyzji mozliwosci
zasypania odebranego odcinka przewodu.

O wykonaniu odbioru technicznego — czgéciowego nalezy dokona¢ wpisu do dziennika budowy.

8.4. Odbidr koncowy.

Odbi6r koncowy przeprowadza sig w trybie i zgodnie z warunkami okreslonymi w umowie o wykonanie
robot budowlanych. Polega on na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
zakresu (ilosci) oraz jakosci. Catkowite zakoriczenie robdt oraz gotowos$¢ do odbioru koncowego
bedzie stwierdzona przez Wykonawcg wpisem do dziennika budowy. Odbiér koricowy robot nastapi w
terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczgc od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru
zakonczenia robot i przyjecia wymaganych dokumentow. Odbioru koncowego robot dokona komisja
wyznaczona przez Zamawiajgcego Ww obecnosci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja
odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow
badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacjg projektowq i ST.
W toku odbioru koncowego robét, komisja zapozna sig z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu oraz odbiorow czesciowych, zwlaszcza w zakresie
wykonania rob6t uzupetniajgcych i robot poprawkowych. W przypadkach nie wykonania
wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robét uzupetniajgcych w poszczegélnych elementach
konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
koncowego. W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$¢ wykonywanych robdt w
poszczegblnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektows i ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni
pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umowy.

Po zakofczeniu wszystkich czynnosci zwigzanych z odbiorem konicowym, komisja sporzadzi ,Protokot
odbioru robét oraz zgloszonych wad i usterek do usunigcia przez Wykonawce”.

Dokumenty do odbioru koricowego

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:

1) oswiadczenie kierownika budowy o zgodnoSci wykonania obiektu budowlanego z projektem i
warunkami pozwolenia na budowe, o doprowadzeniu do nalezytego stanu i porzadku terenu budowy,
a takze — w razie korzystania — z ulicy, sasiedniej nieruchomosci, budynku lub lokalu,

2) dokumentacje powykonawcza, {j. dokumentacje budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w
toku wykonywania robét oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,

3) protokoly odbiorow robét ulegajgcych zakryciu i zanikajgcych,

4) protokoty odbioréw czesciowych,

5) dzienniki budowy i ksigzki obmiarow (oryginaly),

6) deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa zgodnie z ST,

7) rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej,
energetycznej gazowej, o$wietlenia, itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wiascicielom
urzgdzen,

8) geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robét i sieci uzbrojenia terenu,

9) kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku gdy wg. komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robét.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg.
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupeiniajgcych wyznaczy komisja i stwierdzi ich
wykonanie.

W przypadku zaistnienia nieistotnych odstepstw od projektu budowlanego w rozumieniu ustawy o
zmianie ustawy Prawo budowlane z dn. 16 kwietnia 2004r. (Dz. U. Nr 93, poz. 888), Wykonawca
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zalgcza projekt z odpowiednimi informacjami w formie rysunkowej i opisowej wniesione przez
Projektanta.

W przypadku zaistnienia istotnych odstepstw od projektu budowlanego w rozumieniu ww. ustawy,
wprowadzajgcy te zmiang zobowigzany jest o wystapienie i uzyskanie decyzji pozwolenia na budowe
wiasnym staraniem i na swoj koszt, przed jej wprowadzeniem.

8.5. Odbidr po uptywie okresu rekojmi.

Pod koniec okresu rekojmi Zamawiajgcy lub wiasciciel obiektu organizuje odbidr ,po okresie rekojmi”.
Odbidr taki wymaga przygotowania nastepujgcych dokumentdw:

— umowy o wykonaniu robot budowlanych,

— protokofu odbioru koicowego obiektu,

— dokumentow potwierdzajgcych usuniecie wad zgloszonych w trakcie odbioru koricowego obiektu
(jezeli byly zgtoszone wady),

— dokumentéw dotyczgcych wad zgloszonych w okresie rekojmi oraz potwierdzenia usuniecia tych
wad,

— innych dokumentow niezbednych do przeprowadzenia czynnoéci odbioru.

8.6. Odbior ostateczny-pogwarancyjny.

Odbidr ostateczny-pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym lub/oraz przy odbiorze po okresie rekojmi oraz ewentualnych
wad zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

9.0 ROZLICZENIE ROBOT.
9.1. Ustalenia ogdine.

Zasady rozliczania i platnoéci za wykonane roboty okreslone beda w umowie.

Rozliczenie catego zakresu robot zwigzanych z budowa sieci kanalizacyjnej moze by¢ dokonane:

1) w oparciu o ceny jednostkowe skalkulowane przez Wykonawce za jednostke obmiarowg ustalong
dla danej pozycji kosztorysu, przyjeta przez Zamawiajgcego w dokumentach umownych

2) w systemie ryczattowym — podstawa platnosci jest warto$¢ podana przez Wykonawce i przyjeta
przez Zamawiajgcego w dokumentach umownych.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczaltowe bedzie uwzgledniac wszystkie
czynnosci, wymagania i badania skladajgce sie na wykenanie sieci kanalizacyjnej, okreslone dla tej
roboty w ST i w dokumentacji projektowej, tj.:

- robocizne bezposrednig wraz z narzutami,

— wartos¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

— wartos¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

— koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami ale z wylgczeniem podatku VAT.

Na Wykonawcy spoczywa obowigzek wlasciwego wycenienia robot okreslonych w przedmiarze i
Specyfikacji Technicznej oraz wykonania ich zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

9.2. Zasady rozliczenia | ptatnosci.

Rozliczenia robot montazowych sieci kanalizacyjnej wraz z przepompownig $ciekow (ttocznig sciekow)
moze by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu peinego zakresu robét i ich koricowym odbiorze lub
etapami okre$lonymi w umowie, po dokonaniu odbioréw czesciowych robét. Ostateczne rozliczenie
umowy pomiedzy Zamawiajacym a Wykonawcg nastepuje po dokonaniu odbioru koncowego.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt budowy, utrzymania i likwidacji objazdéw, przejazddéw i organizacji ruchu ponosi Wykonawca.
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